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Salida

Relé para encender/apagar el taladro

Controlador de motores
paso a paso unipolares
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V

PC

Salidas hacía motor Inversor de giro de motor DC
mediante relés

Trigger Smith hecho con transistores para controlar
la fotocélula que controla la posición de avance

del taladro

Adaptador de señal de la fotocélula al PC


